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Prefácio

iv

    Este manual apresenta a solução de todos os problemas B sem respostas. Em alguns 
deles, a solução apresenta informações adicionais ao resultado exigido pelo problema, que 
visam auxiliar o leitor.

    O livro pode ser utilizado de várias maneiras, dependendo dos objetivos e da carga 
horária do curso a ser ministrado. Alguns exemplos:

Curso completo:

4 horas-aula/semana, além de
2 horas de revisão/semana

Total: 56 horas-aula, além de 
28 horas de revisão

Capítulo 1
Capítulo 2*
Capítulo 3
Capítulo 4
Capítulo 5
Capítulo 6
Capítulo 7
Capítulo 8
Capítulo 9
Capítulo 10
Capítulo 11
Capítulo 12

Curso abreviado:

4 horas-aula/semana, além de 
2 horas de revisão/semana

Total: 40 horas-aula, além de 
20 horas de revisão

Capítulo 1
Capítulo 2*
Capítulo 3
Capítulo 4**
Capítulo 5
Capítulo 6
Capítulo 7
Capítulo 8
Capítulo 9
Capítulo 10

* Este capítulo poderá ser deixado de lado caso os alunos tenham conhecimento prévio dos 
conceitos de transformada de Laplace.

** Este capítulo poderá ser deixado de lado caso haja pouco tempo disponível.

O professor pode deixar de lado determinados itens dependendo do objetivo do curso.

Katsuhiko Ogata
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